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1 Instalacje elektryczne - Przedmiot specyfikacji technicznej

1.1 Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza specyfikacja dotyczy wykonania i odbioru robot w zakresie wykonania instalacji elektrycznych, dla
zadania: Przebudowa i dostosowanie do wymogow ppoz. budynku Domu Pomocy Spofecznej w Miechowie przy

ul. Warszawskiej 49A.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng.
Projektuje si¢ nastgpujacy zakres robot:
a) montaz tras kablowych,
b) wykonanie okablowania,
¢) dostawa i montaz rozdzielnicy pozarowej RPOZ.,
d) podtaczenie do zasilania projektowanych, w czgsci teletechnicznej, systemoéw: SSP, SO,
e) wypusty 1 i3 — fazowe zasilajace urzadzenia,
f) montaz o$wietlenia podstawowego i awaryjnego ewakuacyjnego,
g) przeciwpozarowy wylacznik pradu (PWP),

14  OkreSlenia podstawowe.

1.4.1 Linia kablowa - kabel wielozylowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo
kilka kabli jedno- Iub wielozytlowych potaczonych réwnolegle, tacznie z osprzetem, utozone na wspolnej
trasie i taczace zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

1.4.2  Trasa kablowa - pas terenu, w ktorym utozone sg jedna lub wigcej linii kablowych.

1.4.3 Napiecie znamionowe linii - napigcie miedzyprzewodowe, na ktore linia kablowa zostata zbudowana.

1.4.4  Osprzet linii kablowej - zbior elementdw przeznaczonych do taczenia, rozgalgziania lub zakonczenia
kabli.

1.45 Ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

1.4.6  Przykrycie - ostona utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od gory.

1.4.7  Przegroda - ostona utozona wzdluz kabla w celu oddzielenia go od sasiedniego kabla lub od innych
urzadzen.

148  Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego
linii kablowej przecina lub pokrywa jakakolwiek czgs$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego
urzadzenia podziemnego.

149  Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odleglos¢ miedzy linig kablowa,
urzadzeniem podziemnym lub drogg komunikacyjng itp. jest mniejsza niz odleglto$¢ dopuszczalna dla
danych warunkéw uktadania bez stosowania przegrod lub oslon zabezpieczajacych i w ktérych nie
wystepuje skrzyzowanie.

1.4.10 Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okrgglym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

1.4.11 Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych, dostepnych w wypadku
pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktoceniowych.

1.412 Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z norma PN-61/E-01002 i definicjami podanymi w OST
00.00 ,,Wymagania ogélne”.

15 Ogoélne wymagania dotyczgce robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Przy wykonywaniu wszystkich prac nalezy:

- zachowa¢ warunki i wymagania BHP,
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- uzywac sprzetu i narzedzi posiadajacych odpowiedni atest,

- posiada¢ odpowiednie badania lekarskie,

- pracownicy powinni posiada¢ stosowne do napigcia, przy ktéorym pracuja, odpowiednie uprawnienia

poswiadczone §wiadectwem kwalifikacyjnym,

- poswiadczenie przeszkolenia BHP na budowie.
Podczas wykonywania prac demontazowych i montazowych nalezy przestrzega¢ ogoélnych i zaktadowych
przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy w tego typu obiektach.
Rozdzielnice elektryczne stuzace do zasilania maszyn i elektronarzedzi powinny by¢ wyposazone w wytaczniki
réznicowo pradowe.
Pracownicy wykonujacy czynnoSci montazowe i obstugowe winni by¢ przeszkoleni i posiada¢ odpowiednie
uprawnienia w zakresie prac przy urzadzeniach elektroenergetycznych.

Warunkiem przystapienia do robot jest:
1. Posiada¢ dokumentacje¢ techniczng.
2. Przygotowany plac budowy z zapleczem socjalnym.
3. Przekazanie placu budowy wykonawcy.
4. Umiesci¢ tablice informacyjng w miejscu ogdlnie dostgpnym, dotyczaca budowy i zawierajacg wszystkie
dane informujgce o inwestorze, projektancie, wykonawcy i inspektorach budowy.
5. Umieéci¢ tablice informacyjne z numerami telefonéw Stuzb Ratowniczych.

2 MATERIALY

2.1  Ogoblne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w OST ,,Wymagania ogolne”.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty oraz urzadzenia, dla ktorych normy PN i BN przewiduja
posiadanie za§wiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument.

Inne materialy powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inspektora Nadzoru.

Dopuszcza si¢ stosowanie zamiennikdw o nie gorszych parametrach technicznych i uzytkowych, posiadajacych
niezb¢dne atesty i pochodzace z bezposredniej produkcji w catosci bez sktadania z czeSci uzywanych i nowych
lub pochodzacych z demontazu. Zamienniki muszg spetnia¢ wymagania stopnia ochrony IP XX, opiséw
tabliczek znamionowych, instrukcji montazu i uzytkowania, opisdéw na obudowie réwniez w jezyku polskim.

2.2  Skladowanie materialow

Materiaty sktadowa¢ nalezy w pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu, przewietrzanych i

oswietlonych.

Sktadowanie kabli i przewodow powinno by¢ zgodne z warunkami:

- kable i przewody w czasie sktadowania powinny znajdowaé si¢ na bebnach, dopuszcza si¢ sktadowanie
krotkich odcinkow kabli i przewodow w kregach;

- bebny z kablami i przewodami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach tarcz, a
kregi utozone poziomo;

- konce kabli i przewodow powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia;

Stalowe elementy konstrukcji wsporczych mozna sktadowa¢ na placu, jednak w miejscu, gdzie nie beda

narazone na uszkodzenia mechaniczne i dziatanie korozji.

SPRZET

Roboty elektroenergetyczne moga by¢ wykonywane rgcznie lub przy uzyciu sprzgtu mechanicznego,
zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

Przy mechanicznym wykonywaniu robot, Wykonawca powinien dysponowac sprzetem sprawnym technicznie,
przewidzianym w KNR 1 KNNR do wykonania tego typu robot.
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3  TRANSPORT

3.1  Ogoblne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie

na jako$¢ wykonywanych robot.

3.2  Transport kabli

Transport kabli nalezy wykona¢ z zachowaniem warunkow:

- kable nalezy przewozi¢ na begbnach, dopuszcza si¢ przewozenie kabli i przewodow w kregach, jezeli masa
kregu nie przekroczy 80kg a temperatura otoczenia jest wyzsza od +4°C, przy czym wewnetrzna $rednica
kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40 — krotna $rednica zewnetrzna kabla,

- zaleca si¢ przewozenie bebnoéw z kablami na specjalnej przyczepie, dopuszcza si¢ przewozenie bgbnow z
kablami i przewodami w skrzynkach samochodowych , cigzarowych lub przyczepach ,

- begbny z kablami przewozone w skrzynkach samochodu powinny by¢ ustawione na krawedzi tarcz, a tarcze
bebnéw powinny by¢ przymocowane do dna skrzyni samochodu tak, aby bebny nie mogly si¢ przetaczac,
uktadanie bebnéw z kablami i przewodami w skrzyni samochodu plasko jest zabronione, kregi kabla i
przewodu nalezy uktada¢ poziomo,

- zabronione jest przebywanie 0s6b w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z kablem,

- umieszczenie i zdejmowanie bebndéw z kablami z samochodu zaleca si¢ wykona¢ przy pomocy zurawia,

- swobodne staczanie bebnoéw z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kr¢gé6w jest zabronione.

4 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos$¢ zastosowanych
materiatdéw i wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST, PZJ,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za doktadne wytyczne w planie i wyznaczenie wysokoSci wszystkich
elementdow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robdt bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i ST, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatoéw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutlu ponosi
Wykonawca.

4.1  Budowa instalacji elektrycznych

Wydzielong sie¢ energetyczng, na potrzeby zasilania projektowanych urzadzen, wybudowa¢ w uktadzie TN-S.
W przypadku obwodow odbiorczych zastosowa¢ samoczynne wylaczenie zasilania za pomoca rozlacznikow
bezpiecznikowych. Ochrone przeciwporazeniowa nalezy wykona¢ zgodnie z norma PN — HD 60364-4-41:2009.

a) Budowa tablicy rozdzielczej RPOZ.
W budynku wybudowaé nowg tablice rozdzielcza RPOZ. Rozdzielnice wykonaé jako natynkowa, z drzwiczkami
wyposazonymi w zamek, przystosowang do montazu aparatury modulowej na systemie szyn TH35. Przed
rozpoczeciem robot nalezy zapoznaé si¢ z instrukcja techniczng dostarczong przez producenta, a nastgpnie
sprawdzi¢ czy rozdzielnica zawiera wszystkie elementy niezbedne do jej prawidlowego montazu. Wytrasowac
punkty pod kolki rozporowe do przymocowania rozdzielnicy, umie$ci¢ obudowe na §cianie, wypoziomowac,
przytwierdzi¢ do podtoza i skreci¢ ze sobg poszczegdlne elementy. W rozdzielnicy zainstalowaé urzadzenia oraz
osprzgt modutowy niezbgdny do prawidlowego funkcjonowania instalacji oraz okablowa¢ przewodami
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jednozylowymi, zgodnie z dokumentacja projektowa. Po zakonczeniu prac montazowych sprawdzi¢ wszystkie
potaczenia elementow rozdzielnicy oraz jej wyposazenia. Rozdzielnice zasili¢ WLZ z PWP.

W rozdzielnicy elektrycznej nalezy zamontowaé, na systemie szyn TH35, aparature modutows. Rozdzielnica
powinna by¢ wyposazona w rozlacznik izolacyjny, ogranicznik przepie¢ odpowiedniej klasy zgodnie z
projektem oraz roztaczniki bezpiecznikowe w ilosci odpowiedniej do zaprojektowanej ilosci obwodow
odbiorczych + rezerwa. Aparatur¢ modutowa wewnatrz rozdzielnicy nalezy rozmiesci¢ zgodnie ze schematem
przedstawionym na rysunkach. Po zakonczeniu prac montazowych sprawdzi¢ wszystkie potaczenia elementow
rozdzielnicy oraz jej wyposazenia.

b) Budowa WLZ — tow
Wybudowa¢ WLZ-ty z kabli podanych w czgsci graficznej projektu technicznego. Wszystkie relacje wykonywac
odcinkami przewodéw niewymagajacymi wykonywania potaczen posrednich na trasie prowadzenia przewodow.
Poszczegdlne zyly WLZ-tow wykonanych z przewodow typu linka przed podlaczeniem zakonczyé koncowka
zaciskang. WLZ—-ty uktada¢ w wybudowanych ciaggach tras kablowych w przegrodzie z pozostatymi przewodami
wydzielonej instalacji elektrycznej.

Przed przystgpieniem do robot montazowych nalezy wytyczyCé przebieg oraz lokalizacje poszczegdlnych
elementow instalacji zgodnie z dostarczong dokumentacjg projektowa.

W oparciu o konstrukcje budynku nalezy wytrasowaé punkty pod kotki rozporowe oraz przebicia przez Sciany i
stropy, w sposob zapewniajacy bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Wykona¢ otwory za pomocg sprzetu
mechanicznego. Podloze pod osprzet instalacyjny oczysci¢ z luznych elementéw takich jak odpadajacy tynk,
zhuszezona farba i innych zanieczyszczen powierzchniowych, a nastgpnie wyréwnac. Trasy kablowe nalezy
zbudowaé z elementow trwalych pozwalajacych na zachowanie odpowiednich promieni giecia wigzek
kablowych na zakretach. Do budowy tras zastosowa¢ m.in. metalowe koryta kablowe, rury elektroinstalacyjne,
itp. Rozmiary (pojemno$¢) tras kablowych nalezy dobiera¢ w zaleznosci od maksymalnej liczby kabli
projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyja¢ zapas ok. 20% na potrzeby ewentualnej rozbudowy
systemu. Zajeto$¢ $wiatta tras kablowych przez kable nalezy oblicza¢é w miejscach zakretow kanatow
kablowych. Przy catkowitym wypehieniu §wiatta kanalu kablami na zakrecie kanatl bedzie wowczas wypetniony
w 40% na prostym odcinku.

c) Budowa obwodow odbiorczych

Dla kazdego z obwodow uktada¢ osobny przewod. Wszystkie relacje wykonywaé odcinkami przewodow nie
wymagajacymi wykonywania potaczen posrednich na trasie prowadzenia przewodow. Kable nalezy uktada¢ w
osobnej trasie kablowej dedykowanej instalacji elektrycznej.

Przewody nalezy rozwina¢, sprawdzi¢ ciaglos¢ izolacji i zyl. Nastgpnie odmierzy¢ odpowiednie dhugosci
odcinkéw do montazu i uciaé. Oznaczy¢ je i utozy¢ w trasach kablowych, wprowadzajac koncowki kabli do
rozdzielnic i odbioréw elektrycznych. Podejscia instalacji do odbiorow nalezy wykona¢ w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposob estetyczny. Konce przewoddéw rozszy¢, zarobi¢, a nastgpnie
podlaczy¢ od strony rozdzielnicy do listwy przytaczeniowej, od strony odbioréw do zaciskéw. Obwody
odbiorcze oznaczy¢ tabliczkami opisowymi.

d) pomiary
Po zakonczeniu robdt nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary. Przed
rozpoczgciem pomiaréw nalezy sprawdzi¢ i wykalibrowa¢ przyrzady pomiarowe. Podiaczyé przyrzady do
odpowiednich punktéw instalacji elektrycznej i wykona¢ wszystkie niezbg¢dne pomiary zgodne z wymaganiami
normy PN-IEC 60364.
Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace pomiary:

- pomiary rezystancji uziemienia

- pomiary impedancji petli zwarcia

- pomiar rezystancji izolacji przewodow
Wyniki pomiarow przedstawi¢ w postaci protokotéw pomiarowych i dotaczy¢ do dokumentacji powykonawczej.

Wszystkie prace prowadzone na terenie obiektu majg by¢ wczesniej zgloszone i uzgodnione terminowo z
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przedstawicielem Inwestora. Czas dokonania wymiany oraz dozwolony okres wylaczenia danej rozdzielni spod
napigcia musi by¢ uzgodniony z Inwestorem.

5 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
5.1  Ogoélne zasady kontroli jakosci robét
Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot. Wykonawca ma obowigzek
wykonania petnego zakresu pomiaréw na budowie w celu wskazania Inzynierowi zgodnosci dostarczonych
materiatéw i realizowanych robot z dokumentacja projektowa, SST.
Materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodno$¢ z warunkami podanymi w
specyfikacjach, moga by¢ przez Inspektora Nadzoru dopuszczone do uzycia bez badan.
Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie
badania.
Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji Inspektora Nadzoru.
Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktéra moze
kontynuowa¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru i ewentualnie przedstawiciela, odpowiedniego
dla danego terenu Zaktadu Energetycznego - zalozonej jakosci.
Urzadzenia oraz kable elektroenergetyczne powinny posiadac atest fabryczny lub swiadectwo jakosci wydane
przez producenta.
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonania robdot, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:
a) czes$¢ ogdlna opisujaca:
- organizacj¢ wykonania robot , w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- metody zapewnienia bezpieczenstwa w pracy pracownikom i osobom postronnym,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli
- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow, zapisu pomiaréw, a takze wycigganych wnioskow i
zastosowanych korekt w wykonywaniu robot, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru;
b) czes¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie i ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilo$¢ srodkoéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,
- sposob pomiarow i badan elektrycznych,
- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

5.2  Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdot, Wykonawca powinien uzyska¢ od producentdéw zaswiadczenia o jakosci lub
atesty stosowanych materiatow.

Na zgdanie Inspektora Nadzoru, nalezy dokonaé testowania sprzetu posiadajgcego mozliwo$¢ nastawienia
mechanizmoéw regulacyjnych.

W wyniku badan testujacych nalezy przedstawi¢ Inzynierowi §wiadectwa cechowania.

5.3  Badania w czasie wykonywania robot
W czasie robét nalezy sprawdzac starannosé:
- wykonywanych polaczen elektrycznych, opisow oznacznikdéw pod wzglgdem czytelnosci i
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przejrzystosci,

- opisy oznaczen obwodow instalacyjnych, prefabrykatow, tabliczek informacyjnych,

- montaz urzadzen, prefabrykatow, aparatow pod wzgledem trwato$ci mocowania, wypoziomowania
(szczegdlnie wazne przy konstrukcjach skrecanych),

- prawidlowego i bezpiecznego dziatania instalacji,

- sprawdzenie ciaggtosci przewodéw ochronnych, w tym gléwnych i dodatkowych (miejscowych)
polaczen wyréwnawczych,

- pomiar rezystancji instalacji elektrycznej,

- sprawdzenie ochrony przez oddzielenie od siebie obwodow,

- pomiar rezystancji izolacji kabli,

- pomiar rezystancji uziemienia,

- sprawdzenie biegunowosci,

- sprawdzenie wytrzymatoS$ci elektrycznej,

- przeprowadzenie prob dziatania,

- sprawdzenie ochrony przed spadkiem lub zanikiem napiecia,

- dostgpnos¢ do instalacji i urzadzen elektrycznych w celu ich obstugi i konserwacji.

Ocena badan odbiorczych powinna by¢ potwierdzona protokotem, ktory powinien zawierac:
- nazwe danego urzadzenia i jego dane znamionowe,
- miejsce pracy badanego urzadzenia,
- rodzaj pomiarow,
- nazwisko osoby wykonujacej pomiary,
- dat¢ wykonania pomiarow,
- spis uzytych przyrzadow i ich numerow,
- uwagi,
- wnioski.

5.3.1 Kable i osprzet kablowy
Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z wymaganiami norm przedmiotowych lub dokumentow,
wedhug ktorych zostaty wykonane, na podstawie atestow, protokotéw odbioru albo innych dokumentow.

5.3.2  Sprawdzenie ciaglosci zyl

Sprawdzenie ciaglosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonaé przy uzyciu przyrzadow
o0 napieciu nie przekraczajgcym 24V. Wynik sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli poszczegélne zyly nie
maja przerw oraz jesli poszczegolne fazy na obu koncach linii s3 oznaczone identycznie.

5.3.3  Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza o napig¢ciu nie mniejszym niz 2,5 kV, dokonujac odczytu po

czasie niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej warto$ci. Wynik nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli rezystancja

izolacji wynosi co najmniej:

— 50 MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji z papieru nasyconego, o napieciu
znamionowym wyzszym niz 1 kV oraz kablami elektroenergetycznymi o izolacji z tworzyw sztucznych,

— 0,75 dopuszczalnej wartoéci rezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-76/E-90300 [6].

5.3.4  Préba napieciowa izolacji

Probie napigciowej izolacji podlegaja wszystkie linie kablowe. Dopuszcza si¢ niewykonywanie proby
napigciowej izolacji linii wykonanych kablami o napigciu znamionowym do 1 kV. Prébe napigciowa nalezy
wykona¢ pradem stalym lub wyprostowanym.

W przypadku linii kablowej o napigciu znamionowym wyzszym niz 1 kV, prad uptywu nalezy mierzy¢
oddzielnie dla kazdej zyty.

Wynik proby napigciowej izolacji nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli:
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— izolacja kazdej zyly wytrzyma przez 20 min. bez przeskoku, przebicia i bez objawow przebicia czgsciowedo,
napigcie probiercze o warto$ci rownej 0,75 napigcia probierczego kabla wg PN-76/E-90250 [4] i PN-76/E-
90300 [6],

— warto$¢ pradu uptywu dla poszczegdlnych zyt nie przekroczy 300 pA/km i nie wzrasta w czasie ostatnich 4
min. badania; w liniach o dlugosci nie przekraczajacej 300 m dopuszcza si¢ warto§é pradu uptywu 100 pA.

5.4  Badania po wykonaniu robét
W przypadku zadawalajacych wynikdw pomiardéw i badan wykonanych przed i w czasie wykonywania robot, na
wniosek Wykonawcy, Inzynier moze wyrazi¢ zgod¢ na niewykonywanie badan po wykonaniu robot.

6 OBMIAR ROBOT
Obmiaru robdt dokonaé nalezy w oparciu o dokumentacje¢ projektowa, zapisy zawartej umowy o wykonanie
rob6t i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikle w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli

wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.
Odbidér wykonywany jest jako:

czgsciowy tej czesci robot, ktora podlega zakryciu,
koncowy po zakonczeniu zadania.

Do odbioru kierownik roboét elektrycznych zobowigzany jest do:

Przed

zglaszania inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru wykonanych robét ulegajacych zakryciu badz
zanikowych oraz zapewnienia dokonania préb i odbioréw czesciowych,
przygotowania dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego,
zgloszenia do odbioru instalacji elektrycznej obiektu budowlanego odpowiednim wpisem do
dziennika budowy, uczestniczenie w czynnosciach odbioru i zapewnienie usuni¢cia wad,
przekazania inwestorowi o$wiadczenia o zgodno$ci wykonania instalacji elektrycznej z projektem
budowlanym i warunkami zgloszenia remontu.

przystapieniem do inwestorskiego odbioru koncowego instalacji elektrycznej, wykonawca

zobowigzany jest do skompletowania:

umowy o wykonanie robdt wraz z pdzniejszymi aneksami,

warunki techniczne przytaczenia do sieci elektroenergetycznej,

umowy o przytaczenie do sieci elektroenergetycznej (tutaj nie wymagane, w posiadaniu Inwestora),
powykonawczej dokumentacji technicznej instalacji elektrycznej,

protokotow z przeprowadzonych prob montazowych,

protokotow z przeprowadzonych badan (pomiardw i prob) oraz sprawdzen odbiorczych i
ruchowych,

dziennika budowy,

opinii rzeczoznawcow, jezeli byty takie wykonywane,

DTR-ek lub instrukcji eksploatacji odbieranej instalacji oraz zainstalowanych na state urzgdzen
elektrycznych,

Certyfikatow oraz deklaracji zgodno$ci na zastosowane w instalacji elektrycznej wyroby i
urzadzenia.

Komisja odbioru powinna przerwac swoja dziatalnos¢ w przypadku gdy:

roboty elektroinstalacyjne nie zostaty ukonczone,

wykonana instalacja wykazuje wady wymagajace powaznych przerobek,
prace zostaly wykonane niezgodnie z zawarta umowa,

komisja nie otrzymata do wgladu niezb¢dnych dokumentow.

Inwestorski odbidr koncowy instalacji elektrycznej powinien by¢ potwierdzony protokotem.
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7  PODSTAWA PLATNOSCL

Wynagrodzenie za prace objete przetargiem okreslone zostanie w ztozonej przez Wykonawce ofercie cenowej.
Platno$¢ za poszczegdlne elementy robot realizowana begdzie na podstawie zapisOw umowy zawartej pomiedzy
Inwestorem a Wykonawca.

8 PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i Rozporzadzenia zawarte w PT
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